Sensores de Proximidad Fotoeléctricos

SERIE ER

CARACTERISTICAS

e Tipo cilindrico (@18mm) de facil instalacion.
» Proteccion de cortocircuito y de polaridad inversa.
* Econdmico y estable.
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CcCODIGO
Modelo
Tipode Apariencia Distanciade| Modode . -
Bicadtn p Deteccion | Operacion Carcasa de ABS Carcasa Metalica Carcasa Metalica con Conector
Salida NPN Salida PNP Salida NPN Salida PNP Salida NPN Salida PNP
Light ER18M - ER18M - ERC18M - ERC18M -
Reflexid ON ER18 - DS30C1 ER18 - DS3081 DS30C1 DS30B1 DS30C1 DS30B1
D = *0em 8 8 C18 C18
d Dark ER18M - ER18M - ERC18M - ERC18M -
ON  [ERI8-DSSOC2ERI8-DS30B2)  ozncp DS3082 DS30C2 DS3082
L(Ijg,t‘“ ER18 - 5C1 ER18 - 5B1 ER18M -5C1 | ER18M -5B1 |ERC18M -5C1 | ERC18M - 5B1
DO
SUN - (f—f 0 se
=< . %a,z‘k ER18 - 5C2 ER18 - 5B2 ER18M -5C2 | ER18M-5B2 |ERCI18M -5C2 | ERC18M - 5B2

ESPECIFICACIONES:

Reflexion Difusa Tipo Barrera
Salida NPN ER18 - DS30C1 ER18M - DS30C1 | ERC18M - DS30C1 ER18 - 5C1 ER18M - 5C1 ERC18M - 5C1
Modelo ER18 - DS30C2 ER18M - DS30C2 | ERC18M - DS30C2 ER18 - 5C2 ER18M - 5C2 ERC18M - 5C2
Salida PNP ER18 - DS30B1 ER18M - DS30B1 | ERC18M - DS30B1 ER18 - 5B1 ER18M - 5B1 ERC18M - 5B1
ER18 - DS30B2 ER18M - DS30B2 | ERC18M - DS30B2 ER18 - 5B2 ER18M - 5B2 ERC18M - 5B2
Distancia de Deteccion 0a30cm Oa5m

Material a Detectar Transparente, traslucido,

material opaco Material opaco de al menos 15mm de diametro

Histéresis Max. 20% de la distancia de deteccion
Alimentacion 10-30VDC
Consumo de Corriente Max. 15mA
Tiempo de Respuesta Max. Ims

Salida de Control

NPN (PNP) Salida de Colector Abierto Max. 200mA

Voltaje Residual

Max. 1.5V

Circuito de Proteccion

Proteccion de cortocircuito, Proteccion de Polaridad Inversa.

Resistencia de Aislamiento

Min. 20MQ (500VDC)

Resistencia Dieléctrica

1500 VAC 50/60 Hz por 1 minuto

Iluminacion Ambiente

Luz Solar: Max. 10000 lx, Lampara Incandescente: Max. 3000 Ix

Temperatura de Operacion

-20 a +60°C (sin congelacion)

Humedad Ambiente

35a85%RH

Proteccion Ambiental P64

‘ IP66

La empresa se reserva el derecho de introducir cambios y mejoras en sus productos sin
previo aviso. Las fotos incluidas en este documento tienen unicamente caracter ilustrativo
A empresa reserva-se o direito de fazer alteragcdes e melhoramentos em seus produtos sem
aviso prévio. As fotografias incluidas neste documento sdo apenas ilustrativas.
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DIMENSIONES
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DIAGRAMA DE SALIDA DE CONTROL

Salida colector abierto NPN

Salida colector abierto PNP

Circuito Emisor

Circuito de Sensor Fotoeléctrico Conexién Circuito de Sensor Fotoeléctrico Conexién Circuito de Sensor Fotoeléctrico Conexién
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Reflexion difusa

CONEXIONES
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CONEXIONES

Tipo barrera

Marrén
Marrén Objetivo a detectar
0§
\
* \ Negro +
L > \ > 1
—-— bC § Salida -
10-30V —f k — be
Max.200mA 10-30V
Azul :
Azul
Marrén
Marrén Objetivo a detectar
% Max.200mA
* \ Negro o
— Dbc § » Salida .
-10-30V k b
10-30V
Azul :
Azul

Instalacién y ajuste de sensibilidad

Por favor alimentar al sensor después de instalar el emisor y el receptor uno frente al otro, y después ajustar el eje optico y la
sensibilidad con el procedimiento siguiente:

Reflexion difusa @
1. Ubique el tornillo selector en el extremo izquierdo del rango, este es el punto minimo. Posicién Optima
2. Ubique el objetivo a detectar en la distancia deseada interrumpiendo el haz de luz, luego

gire el tornillo selector desde el punto minimo hacia la derecha hasta el punto A, punto

donde el indicador se enciende. é
[
| g

3. Retire el objetivo fuera del drea de deteccion, luego gire el tornillo a la derecha hasta el
punto B, justo donde el indicador se encienda nuevamente, si el indicador no se enciende, ’ @
N MAX

el punto B sera el punto maximo en el extremo derecho del rango de ajuste.

Ml
4. Ubique el tornillo en la mitad del rango definido entre los puntos Ay B. SENSIBILIDAD

*La distancia de deteccion esta definida en la tabla de especificaciones técnicas.

Tipo Barrera
1. Alimente el sensor después de ubicar el emisor y
receptor uno frente al otro.

2. Ubique el receptor en una posicion fija donde el
indicador esté encendido y ajuste la posicion del
emisor de derecha a izquierda, arriba a abajo.

3. Fije fuertemente ambas unidades y compruebe que
detectan el objetivo.

La empresa se reserva el derecho de introducir cambios y mejoras en sus productos sin
previo aviso. Las fotos incluidas en este documento tienen Unicamente caracter ilustrativo » y manufacturing solutions

A empresa reserva-se o direito de fazer alteragcdes e melhoramentos em seus produtos sem
aviso prévio. As fotografias incluidas neste documento sdo apenas ilustrativas.



